





















































































































T1. OPTIMIZACIÓN CON RESTRICCIONES DE IGUALDAD

1.1 Planteamiento formal del problema. 

 

y n min

Max

norestricciones m








































































































1.2 Método Directo

Y 100 24

hex X 100 2x 100 X 2 2

h X 100_2 2X 100 4k 0

100 44 0 4 X 100 X 1 25

X 25

Y 100 2.25 100 so so
25,50

h X 4 40 PC 25,50 es un Máximo

f 25 50 25.50 1 250



















































































































































2 fax y X2 1242
S.a X y 1 y 1 x

h x X2 2 1 x X2 211 X 2x

X2 2 2
2 44 3 2 44 2

h X 3 2X 4 6 4 O 64 4

4 1 3 332 3 PCE

h x 6 o PCE es un Mínimo

3 143 43 3 2 7 2.4 Es





















































































































































5 a X 24

fly 7 2472 42 727 244 20124 167

442 42 22 242 404 67

542_404 22 67

fly 10 y_40 0 104 40 y 4

ft 27 6 0 27 6 2 E 3

x 24 2 4
p 8,4 3 Mínimo

2 3

y

en su giro
H

te St
En o q_a

ti Í I
14 ha 2030

hr Sin no o
Definida

Definidanegativa
Definidapositiva





















































































































































Def Negativa
Def positiva

5 a Z 1 X

fax y 2 2 342 4 1 XP 2 2 342_4 1 E 2

2 342_4 4 8k 2 2 8 342_4

f X 2 2X 8 4 X 8 0 4 8 X 2

f y 3.24 64 O Y O

Eo Pez o 1 y Máximo
Z 1 2 1

8 xx 4 fi y o 4 II
jjj 0 8 y 6 141 42 2430

en 40 Def negativa

Máximo













































































































1.3 Método Gráfico

B A

o
C D



















































































































































o
Máximo

Mínimo























































































































































































































































1.3 MÉTODO DE LAGRANGE













































































































d o A1 A 1 d el óptimo
dao AL V1 d el óptimo





















































































Max qu y 40 X Roy X2 1242
5 a 1 x 44 33 y X 44 33 0

X y d 40 1204 X2 1242 11 44 33

2 40 2x d o 1 40 2x

120 12 24 41 120 244 41 0 31 12 24

225 X144 33 X 44 33 0 30 67

40 24 30 64 24 30 64 40
24 10 6 y X 1024

X 5 34 5 34
X 44 33 0

5 37 44 33 0

74 28 4 27 4
X Y d

X 5 3 4 17
1 40 2.17 6

Paz 4 o



d 6 A1 A1 d A1 6 AG



MET DIRECTO Bex 4 801 44 300 S.a X2 4 150

y 150 X2 B x 80 4 150 x2 300

80 600 4 2 300 804 4 2 300

B x 80 8 X O X 10 y 150 102 SO

B Cx 80 J PC 10,50 es un Máximo



3 BCX y 80 44 300

sa X2 y 150 X y 150 0

14 y 7 80 44 300 d X2 y 150

É

Y
80 8 X O X E 10

21
2

4 d o d 4

221g X2 Y 150 0 102_y 150 0

100 4 150 0

EI Pastoso4 y so oy so

y 50

4 1 4 AL A1 d A 1 4 14 unitats

5 5g
28
ax É

Tg 2x 1 11950 20 1





3 Bex y 2 44
5 a X2 442 800 42 442 800 0

14 y d 2 44 d 2 442 800

21 2 2 1 0

por24
4 8yd o d L

Ey X2 442 800 0

f Ey 24 X X 241 2 442 800 0

4
2
442 800 0

442 442 800 0

842 1 800

X 2.10 20 Plao 10,0105 YI 1007 170
4 10

y 110Ld Lo 0105

4 Fg 2x 8g
291 2 20,8 10 140,80

5 1 0105 A 10 A 10 Y

A 10 0105 A O 5




